Πίνακας Συμμορφώσεων για το υποέργο 4 «Καταγραφή Οδικού Δικτύου»

ΥΠΟΥΡΓΕΙΟ ΠΕΡΙΒΑΛΛΟΝΤΟΣ ΧΩΡΟΤΑΞΙΑΣ ΚΑΙ ΔΗΜΟΣΙΩΝ ΕΡΓΩΝ

ΓΕΝΙΚΗ ΓΡΑΜΜΑΤΕΙΑ ΔΗΜΟΣΙΩΝ ΕΡΓΩΝ

ΔΙΑΚΗΡΥΞΗ

ΑΝΟΙΚΤΟΥ ΔΙΑΓΩΝΙΣΜΟΥ ΓΙΑ ΤΗΝ

ΕΠΙΛΟΓΗ ΑΝΑΔΟΧΟΥ ΓΙΑ ΤΟ ΥΠΟΕΡΓΟ 4

ΚΑΤΑΓΡΑΦΗ ΟΔΙΚΟΥ ΔΙΚΤΥΟΥ

ΣΤΟ ΠΛΑΙΣΙΟ ΤΟΥ ΕΡΓΟΥ ΤΟΥ  

ΥΠΟΥΡΓΕΙΟΥ ΠΕΡΙΒΑΛΛΟΝΤΟΣ ΧΩΡΟΤΑΞΙΑΣ ΚΑΙ ΔΗΜΟΣΙΩΝ ΕΡΓΩΝ:

«ΔΗΜΙΟΥΡΓΙΑ ΨΗΦΙΑΚΩΝ ΓΕΩΓΡΑΦΙΚΩΝ ΔΕΔΟΜΕΝΩΝ, ΔΗΜΙΟΥΡΓΙΑ ΜΕΤΑΔΕΔΟΜΕΝΩΝ, ΑΝΑΠΤΥΞΗ ΛΟΓΙΣΜΙΚΟΥ ΔΙΑΧΕΙΡΙΣΗΣ, ΥΛΟΠΟΙΗΣΗ ΔΙΚΤΥΑΚΟΥ ΚΟΜΒΟΥ ΓΙΑ ΤΗΝ ΠΑΡΟΧΗ ΥΠΗΡΕΣΙΩΝ ΚΑΙ ΤΗΝ ΕΞΥΠΗΡΕΤΗΣΗ ΤΟΥ ΠΟΛΙΤΗ ΜΕΣΩ ΔΙΑΔΙΚΤΥΟΥ ΚΑΙ ΗΛΕΚΤΡΟΝΙΚΩΝ ΜΕΣΩΝ»

ΕΠΙΧΕΙΡΗΣΙΑΚΟ ΠΡΟΓΡΑΜΜΑ ΚΟΙΝΩΝΙΑ ΤΗΣ ΠΛΗΡΟΦΟΡΙΑΣ

ΜΕΤΡΟ 2.4: «Περιφερειακά Γεωγραφικά Πληροφοριακά Συστήματα και Καινοτόμες Ενέργειες»

ΠΑΡΑΡΤΗΜΑ Δ

ΠΙΝΑΚΑΣ ΣΥΜΜΟΡΦΩΣΕΩΝ ΤΕΧΝΙΚΩΝ ΠΡΟΔΙΑΓΡΑΦΩΝ

ΠΙΝΑΚΕΣ ΣΥΜΜΟΡΦΩΣΗΣ ΤΕΧΝΙΚΩΝ ΠΡΟΔΙΑΓΡΑΦΩΝ 

	α/α
	Περιγραφή / Προδιαγραφές
	Απαίτηση
	Απάντηση
	Παραπομπή

	Α.
	ΠΡΟΤΕΙΝΟΜΕΝΗ ΜΕΘΟΔΟΛΟΓΙΑ, ΕΞΟΠΛΙΣΜΟΣ, ΛΟΓΙΣΜΙΚΟ
	
	
	

	Α1.
	Ολοκληρωμένη διαχείριση και λειτουργία συστήματος συλλογής και επεξεργασίας δεδομένων
	ΝΑΙ
	
	

	Α1.1
	Να εξασφαλίζεται η ολοκληρωμένη διαχείριση των επιμέρους υποσυστημάτων του εξοπλισμού συλλογής πρωτογενών μετρήσεων
	ΝΑΙ
	
	

	Α1.2
	Να εξασφαλίζεται η συγχρονισμένη λειτουργία των επιμέρους υποσυστημάτων του εξοπλισμού συλλογής πρωτογενών μετρήσεων
	ΝΑΙ
	
	

	Α1.3
	Να εξασφαλίζεται ο ποιοτικός έλεγχος των πρωτογενών μετρήσεων  και των αποτελεσμάτων σε όλα τα στάδια εκτέλεσης του έργου
	ΝΑΙ
	
	

	Α1.4
	Το σύστημα επεξεργασίας των μετρήσεων (αλγόριθμοι και λογισμικό) να είναι κατά το δυνατόν ολοκληρωμένο, λειτουργικό, φιλικό προς το χρήστη και να εξασφαλίζει τη δυνατότητα ποιοτικού ελέγχου σε όλα τα ενδιάμεσα στάδια επεξεργασίας
	ΝΑΙ
	
	

	Α2.
	Προσδιορισμός Σημείων Αναφοράς
	
	
	

	Α2.1
	Ο προσδιορισμός των σημείων αναφοράς να γίνει με χρήση του συστήματος GPS
	ΝΑΙ
	
	

	Α2.2
	Ο υπολογισμός των σημείων αναφοράς να προκύπτει από επίλυση τρισδιάστατου τριγωνομετρικού δικτύου για κάθε οδικό τμήμα
	ΝΑΙ
	
	

	Α2.3
	Εσωτερική ακρίβεια του τρισδιάστατου τριγωνομετρικού δικτύου (ΔΧ, ΔΥ, ΔΖ)
	<2 cm
	
	

	Α2.4
	Να δηλωθεί ο εξοπλισμός συλλογής των πρωτογενών δεδομένων GPS
	ΝΑΙ
	
	

	Α2.5
	Να τεκμηριωθεί η καταλληλότητα του προτεινόμενου εξοπλισμού σύμφωνα με τις απαιτήσεις του έργου
	ΝΑΙ
	
	

	Α2.6
	Να δηλωθεί το λογισμικό επεξεργασίας των μετρήσεων GPS


	ΝΑΙ
	
	

	Α2.7
	Να τεκμηριωθεί η καταλληλότητα του προτεινόμενου λογισμικού σύμφωνα με τις απαιτήσεις του έργου
	ΝΑΙ
	
	

	Α2.8
	Να προσδιορισθούν οι συντεταγμένες των σημείων αναφοράς στο ΕΓΣΑ87
	ΝΑΙ
	
	

	Α2.9
	Να προσδιορισθούν οι συντεταγμένες των σημείων αναφοράς στο ITRS της εποχής εκτέλεσης του έργου
	ΝΑΙ
	
	

	Α2.10
	Να τεκμηριωθεί η δυνατότητα προσδιορισμού των σημείων αναφοράς στο ITRS, ως προς:

· την καταλληλότητα της μεθοδολογία υπολογισμού

· τον προτεινόμενο εξοπλισμό

· το προτεινόμενο λογισμικό επεξεργασίας των μετρήσεων
	ΝΑΙ
	
	

	Α2.11
	Να δοθούν παραδείγματα από σχετικά αποτελέσματα 
	ΝΑΙ
	
	

	Α3.
	Συλλογή και Επεξεργασία Δεδομένων Οδού
	
	
	

	Α3.1
	Η Μεθοδολογία Εντοπισμού του οχήματος να παρέχει με πληρότητα και ακρίβεια τα κινηματικά χαρακτηριστικά του, δηλαδή:

· τη θέση

· την ταχύτητα

· τον προσανατολισμό
	ΝΑΙ
	
	

	Α3.2
	Το σύστημα θα αναπτυχθεί σε κατάλληλα διαμορφωμένο όχημα που θα κινείται κατά μήκος του οδικού άξονα σε μετάβαση και επιστροφή. Η οδήγηση του οχήματος σε μετάβαση και επιστροφή θα ακολουθεί συγκεκριμένες προδιαγραφές ώστε τα πρωτογενή στοιχεία που συλλέγονται να είναι δυνατόν να χρησιμοποιηθούν για τον προσδιορισμό του άξονα. Το σύστημα θα παρέχει πληροφορία για τον εντοπισμό της θέσης του οχήματος ανά 10-20  μέτρα. Όπου αυτό είναι απαραίτητο για τη σωστή περιγραφή της γεωμετρίας της οδού η καταγραφή αυτή θα είναι πυκνότερη.
	ΝΑΙ
	
	

	Α3.3
	Ο εντοπισμός του οχήματος να στηρίζεται στη χρήση του συστήματος GPS και άλλων αμοιβών συστημάτων εντοπισμού
	ΝΑΙ
	
	

	Α3.4
	Σφάλμα υπολογισμού θέσης οχήματος (ακτίνα κύκλου σφάλματος) για επίπεδο εμπιστοσύνης 39% (τυπική αβεβαιότητα) οριζοντιογραφικά ως προς το σταθμό αναφοράς.
	3 cm
	
	

	Α3.5
	Σφάλμα υπολογισμού θέσης οχήματος υψομετρικά για επίπεδο εμπιστοσύνης 68% (τυπική αβεβαιότητα) στις διαφορές γεωμετρικού υψομέτρου ως προς το σταθμό αναφοράς.
	5 cm
	
	

	Α3.6
	Να τεκμηριωθεί με σαφήνεια η δυνατότητα εντοπισμού του οχήματος σύμφωνα με τις απαιτήσεις Α.3.4, Α.3.5 σε όλο το μήκος των οδικών τμημάτων, σε συνάρτηση και με τα φυσικά ή τεχνητά εμπόδια
	ΝΑΙ
	
	

	Α3.7
	Να δηλωθεί με αναλυτική περιγραφή ο εξοπλισμός για τον εντοπισμό του οχήματος
	ΝΑΙ
	
	

	Α3.8
	Να τεκμηριωθεί η καταλληλότητα του προτεινόμενου εξοπλισμού για τον εντοπισμό του οχήματος σύμφωνα με τις απαιτήσεις του έργου
	ΝΑΙ
	
	

	Α3.9
	Να δηλωθεί με αναλυτική περιγραφή το λογισμικό για τον εντοπισμό του οχήματος
	ΝΑΙ
	
	

	Α3.10
	Να τεκμηριωθεί η καταλληλότητα του προτεινόμενου λογισμικού για τον εντοπισμό του οχήματος σύμφωνα με τις απαιτήσεις του έργου
	ΝΑΙ
	
	

	Α3.11
	Να δηλωθεί η μεθοδολογία συλλογής στο όχημα των απαραίτητων στοιχείων για τον προσδιορισμό των κατά μήκος κλίσεων και των επικλίσεων και των εγκαρσίων κλίσεων
	ΝΑΙ
	
	

	Α3.12
	Να δηλωθεί με αναλυτική περιγραφή ο εξοπλισμός για την συλλογή των κατά μήκος κλίσεων και των επικλίσεων και των εγκαρσίων κλίσεων
	ΝΑΙ
	
	

	Α3.13
	Να τεκμηριωθεί η καταλληλότητα του προτεινόμενου εξοπλισμού για την συλλογή των κατά μήκος κλίσεων και των επικλίσεων και των εγκαρσίων κλίσεων σύμφωνα με τις απαιτήσεις του έργου
	ΝΑΙ
	
	

	Α3.14
	Να δοθούν παραδείγματα από σχετικά αποτελέσματα 
	ΝΑΙ
	
	

	Α4
	Υπολογισμός Γεωμετρίας Οδού
	
	
	

	Α4.1
	Να περιγραφεί η μεθοδολογία υπολογισμού του άξονα της οδού από τα δεδομένα καταγραφής του οχήματος
	ΝΑΙ
	
	

	Α4.2
	Σφάλμα υπολογισμού απόλυτης θέσης του άξονα  οριζοντιογραφικά και υψομετρικά
	H:20 cm

V:40 cm
	
	

	Α4.3
	Να τεκμηριωθεί η καταλληλότητα της προτεινόμενης μεθοδολογίας υπολογισμού του άξονα σύμφωνα με την απαίτηση Α.4.2
	ΝΑΙ
	
	

	Α4.4
	Να δηλωθεί με αναλυτική περιγραφή το λογισμικό υπολογισμού του άξονα της οδού
	ΝΑΙ
	
	

	Α4.5
	Να τεκμηριωθεί η καταλληλότητα του προτεινόμενου λογισμικού υπολογισμού του άξονα της οδού σύμφωνα με την απαίτηση Α.4.4
	ΝΑΙ
	
	

	Α4.6
	Να περιγραφεί η μεθοδολογία εξαγωγής των στοιχείων χάραξης σε οριζοντιογραφία και μηκοτομή από τα δεδομένα του άξονα
	ΝΑΙ
	
	

	Α4.7
	Να τεκμηριωθεί η καταλληλότητα της προτεινόμενης μεθοδολογίας εξαγωγής των στοιχείων χάραξης σύμφωνα με την απαίτηση Α.4.6
	ΝΑΙ
	
	

	Α4.8
	Σφάλμα υπολογισμού των ακτίνων  καμπυλότητας σε οριζοντιογραφία και μηκοτομή
	5%
	
	

	Α4.9
	Να τεκμηριωθεί η καταλληλότητα της προτεινόμενης μεθοδολογίας για τον υπολογισμό των ακτίνων καμπυλότητας σύμφωνα με την απαίτηση Α.4.8
	ΝΑΙ
	
	

	Α4.10
	Σφάλμα υπολογισμού κατά μήκος κλίσεων και επικλίσεων / εγκαρσίων κλίσεων
	0,5%
	
	

	Α4.11
	Να τεκμηριωθεί η καταλληλότητα της προτεινόμενης μεθοδολογίας για τον υπολογισμό των  κατά μήκος κλίσεων και επικλίσεων / εγκαρσίων κλίσεων σύμφωνα με την απαίτηση Α.4.10
	ΝΑΙ
	
	

	Α4.12
	Να δηλωθεί με αναλυτική περιγραφή το λογισμικό εξαγωγής των στοιχείων χάραξης
	ΝΑΙ
	
	

	Α4.13
	Να τεκμηριωθεί η καταλληλότητα του προτεινόμενου λογισμικού εξαγωγής των στοιχείων χάραξης σύμφωνα με την απαίτηση Α.4.12
	ΝΑΙ
	
	

	Α4.14
	Το λογισμικό να παρέχει τα σχετικά στοιχεία που σημειώνονται στον Πίνακα 1 (Μέρος Β Τεχνικές Προδιαγραφές)
	ΝΑΙ
	
	

	Α4.15
	Να δοθούν παραδείγματα από σχετικά αποτελέσματα 
	ΝΑΙ
	
	

	Α5
	Συλλογή και Επεξεργασία Δεδομένων Οπτικού Εντοπισμού
	
	
	

	Α5.1
	Η Μεθοδολογία συλλογής των στοιχείων της οδού, του οδικού εξοπλισμού και του περιβάλλοντα χώρου αυτής  να διασφαλίζει την  πληρότητα και ακρίβεια  ως προς τη θέση και τη κατάσταση τους.
	ΝΑΙ
	
	

	Α5.2
	Να δηλωθεί ο εξοπλισμός καταγραφής οπτικών δεδομένων (ψηφιακές κάμερες) που θα τοποθετηθεί στο όχημα 
	ΝΑΙ
	
	

	Α5.3
	Να τεκμηριωθεί η καταλληλότητα του εξοπλισμού καταγραφής των δεδομένων 
	ΝΑΙ
	
	

	Α5.4
	Να δηλωθούν με αναλυτική περιγραφή τα μέσα και το λογισμικό εξαγωγής των στοιχείων της οδού , του οδικού εξοπλισμού και του περιβάλλοντα χώρου αυτής που θα συλλεχθούν 
	ΝΑΙ
	
	

	Α5.5
	Να τεκμηριωθεί η καταλληλότητα του προτεινόμενου λογισμικού εξαγωγής των στοιχείων της οδού, του οδικού εξοπλισμού και του περιβάλλοντα χώρου αυτής σύμφωνα με την απαίτηση Α.5.4
	ΝΑΙ
	
	

	Α5.6
	Σφάλμα προσδιορισμού της απόλυτης οριζοντιογραφικής θέσης θεματικών στοιχείων
	<2 m
	
	

	Α5.7
	Να τεκμηριωθεί η καταλληλότητα της προτεινόμενης μεθοδολογίας για τον προσδιορισμό της απόλυτης οριζοντιογραφικής θέσης των θεματικών στοιχείων σύμφωνα με την απαίτηση Α.5.6
	ΝΑΙ
	
	

	Α5.8
	Το λογισμικό να παρέχει τα σχετικά στοιχεία που σημειώνονται στον Πίνακα 1 (Μέρος Β Τεχνικές Προδιαγραφές)
	ΝΑΙ
	
	

	Α5.9
	Να δοθούν παραδείγματα από σχετικά αποτελέσματα 
	ΝΑΙ
	
	

	Α6
	Υλοποίηση ΣΓΠ και Συμβατότητα του με το Υποέργο 3
	
	
	

	Α6.1
	Να περιγραφεί αναλυτικά η δομή του ΣΓΠ (GIS) καταχώρησης των αποτελεσμάτων 
	ΝΑΙ
	
	

	Α6.2
	Να εξασφαλίζεται η δυνατότητα άμεσης εισαγωγής των στοιχείων του παρόντος έργου στη βάση δεδομένων του υποέργου 3.
	ΝΑΙ
	
	

	Β.
	ΟΡΓΑΝΟΓΡΑΜΜΑ - ΧΡΟΝΟΔΙΑΓΡΑΜΜΑ
	
	
	

	Β1
	Οργάνωση έργου – Ομάδα έργου
	
	
	

	Β1.1
	Να περιγράφει το οργανωτικό σχήμα υλοποίησης του έργου, οι ρόλοι, και τα καθήκοντα των μελών της ομάδας έργου 
	ΝΑΙ
	
	

	Β1.2
	Να δοθούν τα αναλυτικά στοιχεία απασχόλησης των  στελεχών της ομάδας έργου σύμφωνα με τον Πίνακα Άρθρου 16 της Διακήρυξης (Μέρος Α)
	ΝΑΙ
	
	

	Β1.3
	Να υποβληθούν αναλυτικά Βιογραφικά Σημειώματα (σύμφωνα με το συνημμένο υπόδειγμα) για κάθε στέλεχος της Ομάδας Έργου. 
	ΝΑΙ
	
	

	Β1.4
	Να δηλωθεί ο καταμερισμός των μελών της ομάδας έργου (ονομαστικά) κατά Φάσεις και Πακέτα Εργασίας, καθώς και η διαθεσιμότητα τους στο έργο (ποσοστό της απασχόλησης, ονομαστικά στο έργο).
	ΝΑΙ
	
	

	Β1.5
	Να τεκμηριωθεί η επάρκεια της Ομάδας Έργου στους επιμέρους τομείς εμπειρίας που απαιτούνται για την κάλυψη των ειδικών απαιτήσεων του έργου.
	ΝΑΙ
	
	

	Β1.6
	Να δεσμευτεί για την επίδειξη από έργο που έχει εκτελέσει με συλλογή και επεξεργασία δεδομένων
	ΝΑΙ
	
	


	Β2.
	ΧΡΟΝΟΔΙΑΓΡΑΜΜΑ ΕΚΤΕΛΕΣΗΣ ΕΡΓΟΥ – ΠΑΡΑΔΟΤΕΑ
	
	
	

	Β2.1
	Να περιλαμβάνει αναλυτικό χρονοδιάγραμμα υλοποίησης του έργου
	ΝΑΙ
	
	

	Β2.2
	Να τεκμηριωθεί το χρονοδιάγραμμα υλοποίησης του έργου ως προς την εφικτότητα σε σχέση με τις απαιτήσεις του έργου 
	ΝΑΙ
	
	

	Β2.3
	Να δηλώσει ότι τα παραδοτέα θα υποβληθούν όπως ορίζεται στο Τεύχος «Τεχνικές Προδιαγραφές»
	ΝΑΙ
	
	

	Β3.
	Ποιότητα και Πληρότητα Επίδειξης από Παρόμοιο Έργο
	
	
	

	Β3.1
	Να υποβάλει κατάλληλο υλικό κατά την κρίση του που θα τεκμηριώνει την ποιότητα και πληρότητα εργασιών του από παρόμοιο έργο
	ΝΑΙ
	
	

	Β3.2
	Να δεσμευτεί για την επίδειξη κατάλληλου υλικού κατά την κρίση του που θα τεκμηριώνει την ποιότητα και πληρότητα εργασιών του από παρόμοιο έργο
	ΝΑΙ
	
	

	Β4.
	Διασφάλιση Ποιότητας κατά την Εκτέλεση του Έργου


	
	
	

	Β4.1
	Να τεκμηριωθεί ο τρόπος διασφάλισης της ποιότητας των εργασιών 
	ΝΑΙ
	
	

	Β5.
	Πιστοποίηση κατά ISO
	
	
	

	Β5.1
	Να υποβάλει (εφόσον διαθέτει) την πιστοποίηση του κατά ISO 9001 από αναγνωρισμένο φορέα διαπίστευσης για την ανάπτυξη λογισμικού συλλογής και επεξεργασίας δεδομένων με γεωαναφορά για εφαρμογές σχετικές με το παρόν έργο
	ΝΑΙ 
	
	

	Γ.
	ΜΕΘΟΔΟΛΟΓΙΑ ΕΠΙΚΑΙΡΟΠΟΙΗΣΗΣ ΔΕΔΟΜΕΝΩΝ
	
	
	

	Γ1.
	Να περιγραφεί η μεθοδολογία που προτείνεται για την επικαιροποίηση δεδομένων που θα ακολουθεί η Υπηρεσία
	ΝΑΙ
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